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DEVICE FOR VIDEO RECORDING THE PROCESS OF SEPARATION OF THE PAYLOAD

We consider a device for video record of a process of separation of the payload, which is installed on the third
stage of the launch vehicle and producing a video with saving in uncompressed form on the nonvolatile memory, and
the possibility of transmission of individual image frames in a compressed form on the earth in near real-time.

VIK 669.713.7

© Kyzuenos /1. 1O., 2011

A. @. Jlaywkun, /. B. Tkaues, A. B. Caanun

Cubupckuii rocy1apCTBEHHBIN a9pOKOCMUIECKUN YHUBEPCUTET
nMenu akagemuka M. @. PemerneBa, Poccusi, KpacHosipck

OPTAHMU3ALINA JAHHBIX B CUCTEME ABTOMATHYECKOT'O
COCTABJIEHUSI PACIMCAHUSI YYEBHBIX 3AHATHI

Dghpexmusnocms pabomoer u yOob6CmME0 NOIL308AHUSL AGMOMAMUSUPOBAHHOU CUCMEMOU COCMABNEHUS PACRUCAHUTL
VUeOHBIX 3aHAMULL 8Y3a 3A6UCUTN OM MO20, HACKOJIbLKO CMPYKMYPa OGHHBIX A0eK8amHa peuwiaemot 3aoaqe. Paccmom-
penbl mpeboganus K CmpyKmype OauHbIX ¢ MOYKU 3peHus mamemamudeckol mooenu. ObOCHO8ANHO UCNONb3068AHUE Ce-

meeoti Mooeau OAHHbBIX.

B nanbonee obuielt popMynHpoBKe 3aqada COCTaBIIe-
HUS PACIHCaHUs COCTOMT B ciexyromeM. C IOMOIIBIO
HEKOTOPOT0 MHOKECTBA PECYPCOB WM OOCITY>KHBAIOIIHX
YCTPOMCTB JIOJDKHA OBITH BBIIOJHEHA HEKOTOpas (PUKCH-
poBaHHas cucTeMa 3ananuii. Heobxoammo npy 3agaHHbIX
CBOMCTBaX 3aJ[aHUH M PECYPCOB M HAJOKEHHBIX Ha HHUX
OTpaHWYEHUSIX HAWTH paclpeieieHue 3alaHnui, ONTHMH-
3MpYIOlLIee yCTaHOBIEHHYI0 Mepy sddexTuBHOCTH. Mo-
JIeTIM 3TUX 33724 SIBIIIOTCS AETEPMUHHUPOBAHHBIMU B TOM
IUIaHe, YTO BCsl MH(OPMAILMs, Ha OCHOBE KOTOPOH IpH-
HUMAIOTCS PeIleHHs 00 YNOpSAOYMBAHWH, N3BECTHA 3a-
panee [1].

OOmast Teopust pacHHCaHWil MPEAINoaraeT, 4Tro Bce
00CITy)KHBaIOIINE YCTPOHCTBA (IIPOIIECCOPBI) HE MOTYT
BBINOJHATh B JAHHBII MOMEHT BpPEMEHH Ooiiee OIHOTO
3amanns. OmHAKO AL paciicaHus Y4YeOHBIX 3aHSATHI
Takoe TPEIIONIOKEHNE OylneT HEKOPPEKTHBIM, €CIH B
Ka4ecTBE MpOIeccopa MPH PACTIPEeICHUH 3aaHII TIpH-
HATH Y4eOHYIO ayIWTOPHIO, IOCKOIBKY B HEKOTOPBIX
Clly4asix B OJHOW ayJUTOPHH MOTYT NMPOBOAWTHCS 3aHs-
THS ¢ 6oJiee YeM OIHOM TPYIIONH OTHOBPEMEHHO, HATIPH-
Mep OOIINe JIEKINH ISl HECKOJIBKUX ITOTOKOB.

[MosToMy Tpy TepeHoce OOIIel TCOpHH paCIICAaHUI
Ha COCTABJICHUC PACHHICAHUS Y4eOHBIX 3aHATHHA HEOOXO-
JIIMO C/IENIATh CIIAYIOLIHE TOMYIICHUS:

— BCE TIPOIECCOpPHI (B Clydae y4eOHOT'O pacIMCaHus —
ayJUTOPHH) MMEIOT BMECTHMOCTh — HEKOTOPOE HYHCIIO
C >= 1. BMmectumocTh TIporieccopa OIpeaensieT Komde-
CTBO 3a/IaHHH, KOTOPHIE OH MOXKET OHOBPEMEHHO 00pa-
6aThIBaTh B JAHHBI MOMEHT BPEMEHH;

— B KaUeCTBE MHOXKECTBA 3aJaHHUHI TSI pacipe/ieNieHns
BBICTYNAIOT y4eOHBIEC 3aHATHS MPENOAABATENS CO CTYCH-
YECKUMH TPYIIIaMHU;
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— MOJZENb BPEMEHH B CHCTEME ABISIETCS IUCKPETHOM;

— BCE 3aJaHUs BBINOIHIIOTCSA 32 OOMHAKOBOE BPEMS,
KOTOpOE€ NPHUHHUMAETCS 33 €AWHMIYy TUCKPETH3AIMU Bpe-
MEHHOT'O HHTEpBAJIA.

B utore ¢opMynupoBka 3agadu COCTaBICHHUS PacIu-
caHusg Y4eOHBIX 3aHATHH 3BYYHT CIECOYIONM 00pa3oM:
«/Ins1 3amarHOTO HAOOpa YUEOHBIX AyIUTOPHI U 3aaHHO-
ro Habopa BpeMEHHBIX HHTEPBAJIOB (T. €. TI0 CYTH, YPOKOB
WA Y49eOHBIX Tap) IOCTPOUTH TaKOe pacHpeeiicHHue
Y9eOHBIX 3aHATHIA IJIs1 BCEX 00BEKTOB (TIperogaBaTeeii u
Y9eOHBIX TPYIM), UII KOTOPOTO BBIOPAHHBIN KpHTEpHU
ONTUMAJIEHOCTH SIBIISICTCS HAMTYJIIM» [2].

Ho na mpakTike paborats ¢ nHpoOpMaIrmeii B TOM BU-
Jie, B KOTOPOM OHa ONpPENENseTCs B MATEMaTHIECKONH MO-
JIenn, He o4eHb yao0HO. CyIIecTBYIOT HECKOIBKO CIIOCO-
00B OpraHm3alMy MCXOMHBIX IAHHBIX 3a7a4d COCTaBIE-
HUS pacnuicaHus ydeOHBIX 3aHSATHN: PENSAIOHHBIN, He-
PapXHUYECKUI U CETEBOM.

Hcnonp3oBanue pensiunoHHbx 0a3 manaex (B/1) mox-
pa3zyMeBaeT (HUKCHPOBAHHYIO MOJIETh MPEAMETHOH 00-
JacTH, M3MEHEHHE KOTOPOHW BENET K H3MECHEHMIO Kak
cTpykTypel BJl, Tak 1 kona MHPOPMAIMOHHOW CHCTEMBI.
Kpome Toro, xpaneHue OrpaHMYEHUl MOJEIM pacluca-
HUH B PEISIIIOHHOM BHIE 3aTpyAHEHO [3].

B nepapxudeckom crioco0e JaHHBIE TPEICTABIISIIOTCS
B BHJE AepeBa (puc. 1). Takoit cmocob opranu3anuu JaH-
HBIX Oosiee ymoOeH mist paboThl ¢ TOUKH 3pEHUS BOCIPHU-
ATHA WH(OpPMAINH M10JIb30BATEIEM CUCTEMBI.

JlaHHBIE B HEPAPXUUECKON CTPYKTYpPE CBA3aHBI MEXKAY
c000# O KITF0UEBBIM HOJSAM (IIPUMEPHO TaK Ke, KaK op-
TaHMU3YETCS CBS3h TAONMUIl B PEJISIMOHHONW 0a3e JaHHBIX),
YTO NMPHUBOAUT K UX AYOJIMPOBAHMIO B PA3IUUYHBIX y3JIax
nepeBa. Hampumep, mpu 3agaHuM JOMYCTUMBIX THCIIUII-



PeuwemnescKue umenus

JIMH JUISL KaXKIIOTO MIPETo/IaBaTeNsl CBsI3b OCYIIECTBIISIETCS
IIyTeM yKa3aHWs JUIS HEro CHMCKA HAa3BaHWW JUCIUILIMH.
Kpome Toro, moxydeHue mocTymna K IOJSIM OOBEKTOB B
TIIyOMHE HEepapXU4YecKOl CTPYKTYpHl 3aTpyAHEHO (3TO
CBOMCTBEHHO JIIOOOH HMepapXu4yeckoil 0aze JaHHBIX, YTO
OOBSICHSIET OTKa3 OT MX HCIIOJBb30BAHUS B COBPEMEHHBIX

CVBID) [2].
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Tlwcoummmme II

Puc. 1. Uepapxudeckuii cnocod opraHu3anuyl JaHHBIX

B cereBoM criocobe opraHu3aliy JAHHBIX CTPYKTYpa
JiepeBa MCXOHBIX JIAHHBIX Tpeodpa3yercs B rpad (puc. 2).
IIpu 3TOM mNepBOHAYANbHASI CTPYKTYpa JepeBa, Kak mpa-
BUJIO, COXPAHSIETCSI, HO BMECTO CBSI3€H C MOMOIIIBIO KITIO-
YEBBIX 3HAYCHUM TMOJie BBOMASATCS HENOCPEACTBEHHbIC
CBSI3U MEXIY DJIEMEHTaMHU, 00JIaIAlOIUMK COOCTBEHHBI-

MH anI/IﬁyTaMI/I, KaK KOJMYCCTBCHHBIMH, TaK W Ka4CCT-
BCHHBIMH.
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Puc. 2. CereBoii crioco0 oprann3anuy JaHHBIX

Takum o0Opa3oM, paboOTy IO COCTaBJIEHHIO pacIIica-
HUS y9eOHBIX 3aHATHH 11eIecO00pa3HO BECTH Ha OCHOBE
CETEBOI MOJENH, OJHAKO BCE UCXOIHBIE JaHHBIE JOJDKHBI
3a/1aBaThCs B BUJIC UEPAPXUUECKON CTPYKTYPBI.
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DATA STRUCTURES FOR AUTOMATIC TIMETABLE COMPOSING
IN EDUCATIONAL ORGANIZATIONS

The adequateness of data structures in automatic timetable composing systems is very important for effectiveness
and usability of such kind of systems. In this article the requirements for data structure defined by mathematical model,
modern approaches and benefits of network database model are described.

VJIK 004.65

© JlaymkuH A. ©., Tkaues . B., Casmun A. B., 2011

P. B. Jlebeoes, B. H. Henamenxo, U. B. [lomypemckuti

OAO «MHpOopMaIOHHBIE CITyTHUKOBBIC CHCTEMEI)
nMenu akagemuka M. @. PemerneBa», Poccust, XKeneznoropck

CUCTEMA KOHTPOJISL HPOIPAMMHO-AHHAP%THOFI YACTH
PABOYHUX CTAHIHU KOPITIOPATUBHOU CETHU

Ipeonoxcena cucmema 06HAPYIHCEHUS HAPYUIEHUL NEPCOHANA NPU UCIOAb30BAHUU PAOOUUX CIIAHYUL KOPNOPAMUG-
HOU cemu U aHanu3a 3¢gpekmusHocmu pabomuvl 0MOEIbHbIX NOOPA30eIeHULl OPLAHUAYULL.

B cBoem Tpyne «Kanuram» K. Mapkc chopmynmpo-
Bal OAWH W3 MNPUHLUIOB Pa3BUTHS HHAYCTPHAIBHOIO
ofmecTBa: IPOM3BOACTBEHHBIC CPEICTBA PA3BHBAIOTCS
ObIcTpee NMPOM3BOICTBEHHBIX OTHOMIEHWH. Ha mpaktike
9TO O03HA4aeT, 4YTO HPOU3BOJACTBEHHBIE BO3MOXHOCTH,
KOTOpBIE JAal0T COBPEMEHHBIC MH(OPMAIMOHHBIC TEXHO-
JIOTWH, KaK NPaBUIIO, ONEPEKaIOT TPeOOBAHUS K CPOKaM,
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00beMy ¥ TIOPAZIKY BBIIONHEHHS TPYIOBBIX 3aad, OIpe-
JeIsSeMbIX OH3Hec-TpoleccaMy. VHBIMH CIIOBaMH, ak-
THBHOE Pa3BUTHE CPEACTB BBIYMCIUTEIBHOW TEXHHKU H
BHeIpeHHEe WH()OPMAITMOHHBIX TEXHOJIOTHH B OW3HEC-
TIPOIIECCHI TIPUBEHN K TOSBJICHUIO Y paOOTHUKOB CBOOOI-
HOT'O BPEMEHH, KOTOPOE OHH MOT'YT HCIIOJb30BaTh B JINY-
HBIX LEIX HEIOCPEACTBEHHO HA CBOMX pabOYMX MecTax.
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	Описана стереофотограмметрическая система контроля параметров отклонения формы, отличающаяся новым методом калибровки системы, позволяющим добиться повышения точности работы системы.

	УДК 621.318.3.001.24:538.311
	Рассматривается алгоритм фронта волны, применяемый для планирования пути в среде с известными запрещенными состояниями. Алгоритм может использоваться как подпрограмма в алгоритме захвата манипуляционным роботом объекта в неизвестной статической среде.


	Рассмотрим алгоритм фронта волны [2]. Пусть заданы стартовая точка q0 и целевая точка qT. Заданы также запрещенные точки, их число конечно и координаты их известны. Необходимо спланировать путь из q0 в qT, обходящий все запрещенные точки.


	
	Предложен способ решения задачи формирования целевого множества конфигураций, в которых манипуляционный робот может захватить некоторый статичный объект. Предлагаемый алгоритм основан на алгоритме полного перебора, однако сам таковым не является, поэтому работает намного быстрее. В то же время, описанный ниже метод гарантирует выявление всех целевых конфигураций.
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	Предложен способ решения задачи формирования целевого множества конфигураций, в которых манипуляционный робот может захватить некоторый статичный объект. Предлагаемый алгоритм основан на алгоритме полного перебора, однако сам таковым не является, поэтому работает намного быстрее. В то же время, описанный ниже метод гарантирует выявление всех целевых конфигураций.
	Предложен способ решения задачи формирования целевого множества конфигураций, в которых манипуляционный робот может захватить некоторый статичный объект. Предлагаемый алгоритм основан на алгоритме полного перебора, однако сам таковым не является, поэтому работает намного быстрее. В то же время, описанный ниже метод гарантирует выявление всех целевых конфигураций.
	This article describes a faster method to form the trust set of manipulation robots configurations rather than exhaustive search algorithm, on which it is based. The trust set contains configurations in which a static object can be captured by the manipulation robots. The method described in this article guaranties finding all of the trust configurations in time lesser or equal to that of the exhaustive search algorithm.



	В докладе описывается применение гарантированных методов [1–9], позволяющих получать границы фазовых состояний летательных объектов. Рассматривается в модельной постановке задача наблюдения за движением самолета в горизонтальной плоскости. В основе нахождения включений лежит способ построения символьных формул решений и оценивания всех возможных ее значений. Приводятся результаты расчетов.
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	Рассматривается алгоритм фронта волны, применяемый для планирования пути в среде с известными запрещенными состояниями. Алгоритм может использоваться как подпрограмма в алгоритме захвата манипуляционным роботом объекта в неизвестной статической среде.


	Рассмотрим алгоритм фронта волны [2]. Пусть заданы стартовая точка q0 и целевая точка qT. Заданы также запрещенные точки, их число конечно и координаты их известны. Необходимо спланировать путь из q0 в qT, обходящий все запрещенные точки.
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	This article describes a faster method to form the trust set of manipulation robots configurations rather than exhaustive search algorithm, on which it is based. The trust set contains configurations in which a static object can be captured by the manipulation robots. The method described in this article guaranties finding all of the trust configurations in time lesser or equal to that of the exhaustive search algorithm.



	В докладе описывается применение гарантированных методов [1–9], позволяющих получать границы фазовых состояний летательных объектов. Рассматривается в модельной постановке задача наблюдения за движением самолета в горизонтальной плоскости. В основе нахождения включений лежит способ построения символьных формул решений и оценивания всех возможных ее значений. Приводятся результаты расчетов.

	1. Вероятность и математическая статистика : энцикл. / под ред. Ю. В. Прохорова. М. : Большая Рос. энцикл., 2003.
	2. Первушин В. Ф., Сергеева Н. А., Стрельников А. В. Прецизионный генератор случайных чисел // Вестник СибГАУ. Вып. 5 (31). 2010. С. 86–91.
	2. Первушин В. Ф., Сергеева Н. А., Стрельников А. В. Прецизионный генератор случайных чисел // Вестник СибГАУ. Вып. 5 (31). 2010. С. 86–91.
	УДК 681.3.06(079)
	МИКРОЭКОНОМИЧЕСКИЕ ФАКТОРЫ ДЛЯ ОЦЕНКИ СТОИМОСТИ КВАРТИРЫ


	Библиографическая ссылка

	
	Новокузнецкий институт (филиал) Кемеровского государственного университета,
	Россия, Новокузнецк
	Сибирский федеральный университет, Россия, Красноярск
	Сибирский федеральный университет, Россия, Красноярск
	Сибирский федеральный университет, Россия, Красноярск
	Сибирский федеральный университет, Россия, Красноярск
	Рассмотрено применение подхода математической теории гарантированного управления и оценивания для иерархических систем. Исследование мотивировано задачами разработки алгоритмов априорного планирования движения группы объектов ограниченной маневренности в обход препятствий сложной структуры.
	*Работа выполнена при финансовой поддержке Российского фонда фундаментальных исследований (грант № 09-01-00223) и Программы интеграционных фундаментальных исследований Уральского и Сибирского отделений Российской академии наук «Количественный и качественный анализ эволюционных уравнений и систем управления».





	
	УДК 004.413
	Сибирский федеральный университет, Россия, Красноярск
	УПРАВЛЕНИЕ ПРАКТИКАМИ В ГИБКОМ ПРОЦЕССЕ
	КАК СРЕДСТВО ПОВЫШЕНИЯ ВЗАИМОДЕЙСТВИЯ В КОМАНДЕ
	РАЗРАБОТЧИКОВ ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ
	Практики гибких методологий, например Daily Scrum или ретроспектива, иногда позволяют вскрыть  причины возникновения ошибок, но ввиду своей ориентированности на текущие проблемы в рамках одной итерации они редко позволяют выявить ошибки, связанные с интеграциями, которые проходят по окончанию нескольких итераций. Проблему также усугубляет отсутствие или ограниченное применение архитектурного планирования во многих гибких методологиях.
	УДК 002.66
	УДК 002.66
	УДК 002.66
	УДК 002.66
	Представлен многовариантный алгоритм определения структурных свойств временного ряда с использованием теории нечетких множеств, обеспечивающий более обоснованное и своевременное принятие управленческих решений для объектов различной природы.




	1. Киселева Т. В., Пучкова Т. В. Структурный анализ динамических рядов данных для принятия решений при управлении организационными системами : учеб. пособие / Сиб. гос. индустриал. ун-т. Новокузнецк, 2010.
	2. Пучкова Т. В. Система поддержки принятия решения на различных объектах по результатам структурного анализа рядов данных // Системы упр. и информ. технологии. 2007. № 3.3 (29).С. 372–376.
	3. Киселева Т. В., Пучкова Т. В. Нечеткий анализ структуры временного ряда с помощью индекса относительной силы // Сб. докл. Междунар. конф. по сложным системам управления и менеджменту качества. Старый Оскол, 2007. С. 69–73.
	Novokuznetsk Branch-Institute of Kemerovo State University, Russia, Novokuznetsk
	MULTIVARIANTE FUZZY STRUCTURAL ANALYSIS OF THE TIME SERIES
	IN THE SUPPORT SYSTEM FOR MANAGEMENT DECISION-MAKING
	IN THE SUPPORT SYSTEM FOR MANAGEMENT DECISION-MAKING
	IN THE SUPPORT SYSTEM FOR MANAGEMENT DECISION-MAKING
	Рассмотрены подходы к обработке видеоданных процесса сварки. Обоснована актуальность введения средств визуализации процесса электронно-лучевой сварки.
	The approaches and methods for processing video data of the welding process are reviewed. Justification of the relevance of introducing visualization of electron beam welding is made.





	
	ОЦЕНКА ЭФФЕКТИВНОСТИ СОСТАВЛЯЮЩИХ ЦВЕТОВЫХ МОДЕЛЕЙ
	ПРИ СЕГМЕНТАЦИИ ИЗОБРАЖЕНИЙ ПО ЦВЕТОВЫМ ПРИЗНАКАМ
	В. В. Тынченко, В. С. Тынченко, С. В. Тынченко
	© Тынченко В. В., Тынченко В. С., Тынченко С. В., 2011

	
	УДК 621.396.2
	проанализировать существующие методики защиты программного кода;
	разработать алгоритм анализа машинных инструкций;
	спроектировать промежуточный язык представления машинных инструкций;
	разработать прототип программного средства, способного к полиморфной генерации кода.
	анализ запутываемого кода;
	генерацию инструкций на основе проведенного анализа.
	1. Золотарев В. В. Метод исследования программных средств защиты информации на основе компонентной модели информационной среды / Изв. Юж. федер. ун-та. Таганрог, 2008. Вып. 8. С. 87(94.
	2. Кукарцев А. М., Лубкин И. А. Методика защиты программного кода от несанкционированной модификации и исследования посредством его хеширования // Вестник СибГАУ. Красноярск, 2008. Вып. 1.                     С. 56(60.
	3. Hacker Disassembler Engine [Электронный ресурс]. URL: http://vx.netlux.org (дата обращения: 13.11.2011).



	
	3. Чубуков А. Госзакупки, коррупция и… ФАС // Онлайн-издание: PC Week/RE. № 1. 2008.

	
	2. Управление мотивацией – деления компенсационного пакета на основную и дополнительную части в привязке к достигнутым результатам. Контроль над исполнением задания может производиться автоматически вплоть до расчета процента выполнения и начисления бонусов в заработной плате. Учет различных социальных пакетов, предоставляемых работодателями включает обязательное и добровольное страхование, предоставляемое за счет компании обучение, дополнительные отпуска или повышение оклада без перемещения сотрудника по организационной иерархической лестнице, формирование кадрового резерва, позволяющего осуществлять планомерное профессиональное и карьерное развитие работника.
	2. Управление мотивацией – деления компенсационного пакета на основную и дополнительную части в привязке к достигнутым результатам. Контроль над исполнением задания может производиться автоматически вплоть до расчета процента выполнения и начисления бонусов в заработной плате. Учет различных социальных пакетов, предоставляемых работодателями включает обязательное и добровольное страхование, предоставляемое за счет компании обучение, дополнительные отпуска или повышение оклада без перемещения сотрудника по организационной иерархической лестнице, формирование кадрового резерва, позволяющего осуществлять планомерное профессиональное и карьерное развитие работника.
	3. Управление аттестацией и оценкой – планирование, организация и управление мероприятиями по оценке и аттестации персонала в рамках общей системы управления человеческими ресурсами предприятия.
	4. Управление карьерой в системе БОСС-Кадровик – закрытием вакантных должностей, развитие потенциала и продвижением сотрудников по карьерной лестнице.
	5. Управление обучением и развитием – планирование мероприятий по обучению происходит при приеме сотрудника на работу, по результатам оценки или аттестации, а также в рамках развития карьеры сотрудников.
	6. Управление расходами на персонал – планирование и расчет расходов, связанных с деятельностью HR-департамента, выплаты сотрудникам, уходящим на пенсию; затраты на страхование сотрудников, включающие в себя все виды страховых выплат; расчеты и распределение фонда премирования; факторы, влияющие на изменения фонда премирования за различные периоды и др.
	6. Управление расходами на персонал – планирование и расчет расходов, связанных с деятельностью HR-департамента, выплаты сотрудникам, уходящим на пенсию; затраты на страхование сотрудников, включающие в себя все виды страховых выплат; расчеты и распределение фонда премирования; факторы, влияющие на изменения фонда премирования за различные периоды и др.
	6. Управление расходами на персонал – планирование и расчет расходов, связанных с деятельностью HR-департамента, выплаты сотрудникам, уходящим на пенсию; затраты на страхование сотрудников, включающие в себя все виды страховых выплат; расчеты и распределение фонда премирования; факторы, влияющие на изменения фонда премирования за различные периоды и др.
	Представлены результаты аналитической работы по созданию модели компетенций команды краткосрочных образовательных проектов, реализуемых на базе аэрокосмических предприятий.
	Кратко представлены основные положения, касающиеся особенностей моделирования компетенций команд образовательных проектов. Выводы основаны на опыте реализации интегрированного образовательного проекта «КМС–2011».
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